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Subroutine 1:  Set Transverse PS to Remote Mode
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Subroutine 2:  Set Axial PS to Remote Mode
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Subroutine 3:  Determine Ramp Type – Positive or Negative
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Subroutine 4:  Ramp Axial PS
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Subroutine 5:  Start Rotation
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Subroutine 6:  Manual Mode
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